SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT INSTALACJI TELETECHNICZNYCH

(System Sygnalizacji Psaru - SSP)

KOD CPV: CPV 45311200-2 - uktadanie przewoddw, puszki, osptz opraw
CPV 45314300-4 - instalowanie infrastralry okablowania
CPV 45314000-1 - instalowanie uydzen telekomunikacyjnych
CPV 45312100-8 - instalowanie przeciwgarowych systemow
alarmowych

CPV 45312000-7 - instalowanie systemolam@mowych i anten

ZAMAWIAJ ACY: Budynek centralnego magazynu zbiorow muzéaych z funkcja
wystawiennicz wraz z zapleczem konserwatorskim i edukacyjnym.

NAZWA ZADANIA: ,,Projekt systemu sygnalizacji pgaru tj. dostawa oraz monta systemu
przeciwpozarowego”

BRANZA: Przeciwparowa

ADRES OBIEKTU: ul. Patacowa
18-230 Ghaoowiec

1. DANE OGOLNE
1.1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej STWIOR, svymagania dotyexe wykonania i odbioru robét, ktére zostan
zrealizowane w ramach zadani&rpjekt systemu sygnalizacji pgaru tj. dostawa oraz monta:

systemu przeciwpdarowego” w zakresie — systemu sygnalizacjizpou (SSP).

1.2. Zakres stosowania STWIOR
STWIOR jest stosowana jako dokument zawignagbiory wymaga, ktére q niezlgdne do okréenia
standardu i jaki wykonania robét, wigiwosci wyrobéw budowlanych oraz oceny prawidtcigio
wykonania rob6t w odniesieniu do robét tak jak wieie 1.1.
Przed przysipieniem do jakichkolwiek prac zwdanych z ofertowaniem, a potem wykonawstwem
robot Wykonawca zobligowany jest zapoé&rse ze wszystkimi zapisami STWIOR Warunki Ogolne,
STWIOR brarowych oraz z rownowaymi zapisami.



1.3. Inwestor i Zamawiajcy
Budynek centralnego magazynu zbiorbw muzealnych aifkcja wystawiennicz wraz

z zapleczem konserwatorskim i edukacyjnym

1.4. Zakres rob6t obgtych STWIOR i czas ich realizacji
W zakres okjtych STWIOR wchodzi:
a) wykonanie nowej instalacji SSP, dla budynku Zarapacego, w tym:
> monta okablowania — utzenie przewodow,
zaprawianie i malowanie bruzd,
monta centrali systemu sygnalizacji faru,

monta czujek, ecznych ostrzegaczy parowych,

YV V V V

monta modutéw kontrolno-steragych,
»  wykonanie odpowiednich pomiaréw,
b) dostawa i montaczgsci mechanicznej SSP oraz systemu centrali sygr@iligezaru
C) oprogramowanie systemu,
d) dostawa i montastacji wizualizacji systemu,
e) uruchomienie i sprawdzenie dziaaystemu,
f)wykonanie dokumentacji powykonawczej Systemu,
g)szkolenie os6b wskazanych przez Zamawego w zakresie obstugi Systemu

Szacowany czas realizacji zadaniactaok00dni.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Aprobata techniczna - pozytywna ocena tezmai wyrobu, stwierdzgja jego przydatn& do

stosowania w budownictwie.

1.4.2. Dokumentacja budowy - projekt wykonawczyednrik budowy, protokét odbioru koowego, w

miare potrzeby, rysunki i opisy shace realizacji obiektu i kskke obmiaréw.
1.4.3._Dokumentacija powykonawcza - dokumentacjawydz naniesionymi zmianami dokonanymi w

toku wykonywania robét oraz geodezyjnymi pomiargmivykonawczymi.

1.4.4. Dziennik budowy — ugdowy dokument w rozumieniu Prawa Budowlanego orktbva

wykonawczych do tej ustawy, przeznaczony do regegtov formie wpiséw przebiegu ei
lub catgci robét budowlanych, stanowgych przedmiot Umowy oraz wszelkich innych
zdarzé i okolicznaci, zachodacych w toku ich wykonywania i mgych znaczenie przy
ocenie technicznej prawidtoa realizacji przedmiotu Umowy.

1.4.5. Dokumentacja projektowa — zbiér dokumentduzagych do opisu i realizacji przedmiotu

Umowy, obejmujcy w szczegdlngi: projekt budowlany, projekty wykonawcze, inforopga
dotyczca bezpiecaestwa i ochrony zdrowia, ugdowe decyzje, pozwolenia gi dotyczy).

1.4.6. _Instalacje elektryczne lub elektroenergetgcz - zespoty urmzer elektrycznych

0 skoordynowanych parametrach technicznych, oenapznamionowym do 1000 V gatu



przemiennego i 1500 V giu statego, przeznaczone do doprowadzenia enéegirgznej z

sieci rozdzielczej do odbiornikdw.

1.4.7. Kable - wyroby skladgie s¢ z jednej lub wikszej liczbyzyt izolowanych, zaopatrzone w

powloke oraz ewentualnie - w zaleosci od warunkéw uktadania i eksploatacji w oson
ochronn, i pancerz. Kable przystosowangdo ukfadania bezgoednio w ziemi, wodzie lub

kanatach podziemnych, alboztéo zawieszenia w powietrzu.

1.4.8. System alarmowy — jest zespgmdkéw technicznych i zasad taktycznych soggh na celu

zapewnienie stanu bezpieaséva okrélonego obiektu ( cztowieka lub mienia). W systemie
alarmowym w stanie alarmowania systemu, powstatymyniku jego odpowiedzi na istnienie
niebezpieczéstwa jest wytwarzany sygnat alarmu, przesytany b@zgonio do obiektu
zabezpieczonego lub do alarmowego centrum odbigo;ze celu podicia przez okrédone
stuzby odpowiednich dziata

1.4.9. Charakterystyka systemu sygnalizacjigpo oraz elementéw wchagzch w jego skiad, ogdine

wymagania, zasady stosowania zgodne BN-EN 54.

1.4.10. Podsystem - strefa lub grupa stref tamyeh wydzielony system alarmowy w ochrony

1.4.11.

1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

1.4.16.

1.4.17.

wydzielonego obiektu.

Centrala_systemu sygnalizacjizanu - cz$¢ systemu sygnalizacji pearu, przyjmugca

i przetwarzajcazadania whczania i wyhczenia systemu oraz stany swoich d&ePziata wg
okreslonego algorytmu w celu unatiwienia wytworzenia stanu alarmowania - szczeg@ow
wymagania okrda norma PN-EN 54-2.

Linia_dozorowa - pgtzenie pomidzy jedra lub wieloma czujkami a centealalarmowva.

(detector line).

Wykrywanie sabata — wykrywanie celowego zakitécenia dziatania systeatarmowego lub

jego czsci.

Stan dozoru - stan systemu, z ktérego rsysteze bezpérednio przejé do stanu alarmowania

po przygciu sygnatu alarmu z dowolnego &g systemu. (normal condition).

Stan testowania - stan systemu, w ktorynatajz procedury sprawdzenia sprawob

technicznej systemu (test condition).

Stan uszkodzenia - stan systemu, ktory modévia poprawne dziatanie systemu

(fault condition).

Stan alarmowania - stan systemu alarmowdngego czsci, ktory jest wynikiem odpowiedzi

systemu alarmowego na wygienie niebezpiecastwa (alarm condition).

1.4.18. Parametryzacja - okienie jednego lub wcej parametrow elektrycznych linii, odchytka, od

1.4.19.

1.4.20.

ktérych powoduje wywotanie alarmu (parametr cotitig).

Oporng& charakterystyczna - Wagbrezystancji linii parametryzowanej, przy ktorajidi jest

w stanie normalnym i jej odporébna zaktdcenia jest najglisza ( nominal resistance).

Multidetektor - detektor wykrywsgy zdarzenia p@rowe wykorzystujcy rézne kryteria

powstawania alarmu parowego (np. zadymienie, gwattowny wzrost tempeyattc).



1.4.21. Punktowa czujka dymu - detektor alagoyj w zaleénosci od stopnia zadymienia -

szczegbtowe wymagania okla norma PN-EN 54-7.

1.4.22. Element kontrolno-stesgy - element kontrolapy wefgcia i wyjscia ktérego szczegdtowe
wymagania okrda norma PN-EN 54-18.

1.4.23. Rczny ostrzegacz parowy — nieautomatyczny detektor alaramyj poprzez wdéiiecie

przycisku - szczegétowe wymagania ckaePN-EN 54-11.
1.4.24. Przdgie kontrolowane — prz@jie wyposaone w system kontroli dagiu.

1.4.25._Organizacja alarmowania — koncepcja alamniav- integracja funkcji instalacji sygnalizacji

alarmowej i dziatania ludzi w razie zagen.

1.4.26._ Wyjcie przekanikowe - wygcie sterowane stykami przekaka ( relay output).

1.4.27._ Wyjcie tranzystorowe - wygie sterowane stanem tranzystora. Zwykle OC (tstmsbutput).

1.4.28. Rejestr zdariie obszar pameti rejestratora zdaraestuzacy do przechowywania komunikatow
0 zdarzeniach ( event memory).
1.4.29. Klawiatura, szyfrator, koder cyfrowy - gizenie sterujce, shkace do zmiany stanu systemu

alarmowego dragwprowadzenia kodu. W szczegdéooumazliwia wiaczenie i wyhczenie
systemu alarmowego. Me tez umazliwia¢ programowanie centrali (keypad, encoder, coding
unit).

1.4.30. Zasilanie autonomiczne - posiadanie preeglmenie wtasnyclirédet energii (self powering).

1.4.31. _Sygnalizator akustyczny - syrena,adeenie wytwarzagce dwickowy sygnat alarmowy o

wymaganych parametrach ( siren, buzzer, horn, gudignaling device).

1.4.32. _Sygnalizator optyczny - wadzenie wytwarzagce $wietiny sygnat alarmowy

o0 wymaganych parametrach ( alarm light, flash Jight

1.4.33. _Uradzenia teletechniczne — wszelkie adzenia i elementy instalacji teletechnicznych

przeznaczone do wykrywania, alarmowania i sterowesygnatami alarmowymi oraz do
podghdu obrazéw i ich rejestracji.
1.4.34. _Odbiorniki energii elektrycznej — adzenia przeznaczone do zasilania central alarmowych

zasilaczy, rejestratorow cyfrowych, monitorow i.itp

1.4.35. Klasa ochrondoi — umowne oznaczenie, oklaace maliwosci ochronne urmzenia, ze

wzgledu na jego cechy budowy, przy begmaminim dotyku.
1.4.36._Stopig ochrony IP — okrdona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony pdwmgkiem
elementéw instalacji elektrycznej oraz przed prataitiem si ciat statych, wnikaniem cieczy

(szczegolnie wody) | gazow, a kigrapewnia odpowiednia obudowa.
1.4.37._Obwdd instalacji teletechnicznej — zespernentéw patczonych pérednio lub bezpérednio z

centralami alarmowymi. W sktad obwodu teletechnégmwchodz przewody pod napciem,
przewody sterace oraz wszelkie usgzenia zmieniace parametry elektryczne obwodu,
rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne.

1.4.38. Przygotowanie podia — zespdt czynriaoi wykonywanych przed zamocowaniem osfuiz

instalacyjnego, ugdzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrgzukladaniem kabli i



przewodéw majcy na celu zapewnienie rHavosci ich zamocowania zgodnie z
dokumentagj.

1.4.39. Rejestr obmiarow - akceptowana przez Inspaek Nadzoru Inwestorskiego kska

Z ponumerowanymi stronami, ghca do wpisywania przez Wykonagvobmiaru dokonanych
robét w formie wyliczé, szkicéw i ewentualnie dodatkowych ae#nikéw. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego

1.4.40. _Zamawiagy/Inwestor - Strona Umowy zleaap wykonanie robot budowlanychedacych

przedmiotem Umowy, zobowiana do dokonania wymaganych Umograz przez wkiwe
przepisy czynngi umaldiwiajacych Wykonawcy realizagj Umowy, oraz do odebrania
zrealizowanych robot i zaptaty umoéwionego wynagesia.

1.4.41. Wykonawca - strona Umowy zoberdna do wykonania przewidzianych Umpwobot
budowlanych zgodnie z Dokumentagjrojektow.

1.4.42. Kierownik budowy — osoba fizyczna, posiadajodpowiednie kwalifikacje do kierowania

budows, wskazana i upowaiona przez Wykonawved zaakceptowana przez Zamawizggo.

1.4.43. Materialy - wszelkie materiaty naturalnewiytwarzane jak réwnie rézne tworzywa
i wyroby niezledne do wykonania robét, zgodnie z dokumentagprojektovs
i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane prospéktora nadzoru.

1.4.44. Inspektor nadzoru inwestorskiego - osabanmnie ustanowiona przez Zamawiggo, jako

jego przedstawiciel, dolaca uczestnikiem procesu budowlanego w rozumieniaw®r
Budowlanego.

1.4.45. Odbiér robét zanikajych i ulegaicych zakryciu - odbior poleggjy na ocenie iléci i jakosci

wykonanych robot, ktére w dalszym procesie wykonyaarob6t nie wysipia lub ulegag
zakryciu.

1.4.46._ Odbior agciowy - odbidr polegagcy na ocenie iléci i jakosci wykonanej czsci robét.

1.4.47. Odbidr kacowy - odbiér polegapy na ocenie wykonania robot budowlanycéddzych

przedmiotem zamoOwienia.
1.4.43. Teren budowy - obszar, na ktéorym prowadzansoboty budowlane stanowde przedmiot
zamoéwienia wraz z przestrzerajmowan przez Zaplecze budowy.

1.4.44, Zaplecze budowy —&z Terenu budowy przeznaczona na sktadowanie przeoNawe

materiatow, sprau, itp.

1.4.45. Sprat — uradzenia, maszynyrodki transportowe i inne nagdzia potrzebne do zgodnego z
przedmiotem zamowienia wykonania robét budowlangchz usuricia Wad, ldace w
dyspozycji Wykonawcy.

1.4.46._Plan BIOZ - plan bezpietgtva i ochrony zdrowia.

1.4.47. Wada — jawne lub ukryte Wawosci tkwiace w stanowdcych przedmiot Umowy robotach
budowlanych, utworach powstatych w z@ku z wykonaniem przedmiotu Umowy lub w
jakimkolwiek ich elemencie, powodige niemanos¢ wywania lub korzystania z
przedmiotu Umowy zgodnie z przeznaczeniem; zmregjgzwartéci przedmiotu Umowy;



obnizenie stopnia tyteczndci przedmiotu Umowy; obtagnie jakdci lub inne uszkodzenia
w przedmiocie Umowy. Za wadiznaje si réwniez sytuacg, w ktorej przedmiot Umowy nie
stanowi wlasnéci Wykonawcy albo jeeli jest obcazony prawem osoby trzeciej.

1.4.48. Harmonogram — spadzane przez Wykonawc zestawienie okéajace w poradku
chronologicznym ramy czasowe wykonania éeito poszczegoélnych ezci (etapdéw)

i rodzajow robét olgtych przedmiotem Umowy.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny, za j&ko wykonania robét i ich zgodiké
z dokumentagj projektowa, specyfikacp techniczm i poleceniami nadzoru inwestorskiego lub
autorskiego oraz za sposoOb ich prowadzenia zgodngba@wizujacymi normami i przepisami.
Nastpstwa jakiegokolwiek Bdu spowodowanego przez Wykonawe wykonywaniu robét zostan
jesli wymaga® tego kedzie Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, poprawioreep Wykonawe. Decyzje
Inspektora Nadzoru dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdldt keda oparte na
wymaganiach  sformutowanych w  dokumentach umowy i WTWIOR, a take
w normach i wytycznych. Polecenia Inspektora Nadztwtyczce realizacji robét éda wykonywane
przez Wykonawg nie p&niej, niz w czasie przez niego wyznaczonym, podzggonstrzymania robét.
Skutki finansowe z tytutu wstrzymania rob6t w taksgtuaciji ponosi Wykonawca. Wszystkie roboty
instalacyjne natey wykona& zgodnie z  obowizujacymi przepisami oraz zgodnie
z Polskimi Normami, pod fachowym kierownictwem teitiznym ze strony osoby posiasizg]
odpowiednie uprawnienia. Umdzenia powinny by zamontowane tak, aby zapewniony byt do nich
dostp ze wzgtddéw technologiczno — eksploatacyjnych. Manp@winien odbywa si¢ po zakaczeniu
Lbrudnych” prac. Przy prowadzeniu prac wykaeniowych urzdzenia powinny b§ zabezpieczone
folia malarsly. Wykonawca obowigzany jest przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacii
wszystkie rozwizania robocze, rysunki warsztatowe z odpowiednipisami, obliczeniami, prébki
materiatéw, prototypy wyrobow zaréwnoetych jak i nieugtych dokumentagj projektova wraz
z wymaganymiswiadectwami, certyfikatami, dopuszczeniami, atestim przed wykonaniem, golz
zamoOwieniem elementéw indywidualnych Wykonawca nspsawdzt ich wymiary na budowie.
Wykonawca ma prawo proponoivaastosowanie innych mispecyfikowane w projekcie materiatow
i technologii, pod warunkiemze leda one rownorzdne pod wzgldem jakdci, parametréw
technicznych i kolorystyki.  Wszystkie  ewentualne sipstwa od  dokumentacii
i specyfikacji musg zost& uzgodnione pisemnie z projektantefMviykonawca ma obowzek wykong
roboty i uruchomi urzadzenia, oraz usud wszelkie usterki i defekty z nalgta starannécia
i pilnoscia, zgodnie z postanowieniami umowy. Wykonawca mawoeimek dostarczy wszelkie
materiaty, uradzenia, sprg oraz zatrudri kierownictwo i sit robocza niezédne dla wykonania,
wykonczenia, uruchomienia i uswia usterek w takim zakresie, w jakim jest to wynidme lub mae
by¢ logicznie wywnioskowane z umowwVykonawca bierze peinodpowiedzialné za odpowiednie

wykonanie, stabiln& i bezpieczéstwo wszelkich czynn@i na Placu Budowy, oraz za metody



i technologie uayte przy budowie. Wykonawca ma obawék zorganizowa we wlasnym zakresie
zatrudnienie kierownictwa robét i robotnikéw, a repsie zapewrd im warunki pracy, wynagrodzenie,
zakwaterowanie, waywienie i dowdz. Wykonawca winien wykonywavszelkie czynnéci niezkzdne
dla realizacji rob6t w taki sposéb, aby w granicasinikajacych z konieczrnéi wypetnienia
zobowhzan umownych nie zaklégabardziej nk to jest konieczne pogdku publicznego, dogpu,
uzytkowania lub zajmowania drég, chodnikéw i placowblficznych i prywatnych na terenach
nalezacych zaréwno do Zamawigjego jak i do osob trzecich. Wykonawca winien zabmzy¢
Zamawiajicego przed wszelkimi roszczeniami, ppstwaniami, odszkodowaniami i kosztami, jakie
mog by¢ nasgpstwem nieprzestrzegania pawyego postanowienia. Wszelkie prace maomige i
demontaowe nie mog spowodowd uszkodzenia przechowywanych zbiorow. W przypadkakip
mozliwosci zabezpieczenia zbioréw naje dokon& przeniesienia materiatdw archiwalnych w celu
unikniecia ich uszkodzenia. Wszelkie informacje na tenuadwvy zawierajce dane takie jak:

A wyznaczenie zaplecza technicznego

A warunki dotyczce organizacji ruchu

A zabezpieczenia intereséw os6b trzecich

Zostam podane przez Zamawig@ego na etapie wprowadzenia na buelow

1.5.1. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, oblicaeindokumenty, niezlsine do wykonania zadania
w tym m.in.;
> rysunki z naniesionymi ugglzeniami i trasami kablowymi
opis projektowy
schematy blokowe

karty katalogowe
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zestawienia materiatowe

1.5.2. Zgodné¢ robét z dokumentacp projektowa i STWIOR
Dokumentacja projektowa, STWIOR oraz dodatkowe dudty przekazane przez Zamawiaggo
Wykonawcy stanowd integralra cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w éhpjednym z nich
sa obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dimentacii.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obpwe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,0Ogélnych warunkach umowy”. Wykavza nie mae wykorzystywa
btedéw lub brakéw w dokumentach kontraktowych, alowykryciu winien natychmiast powiadoéni
Zamawiajicego, ktéry spowoduje wniesienie odpowiednich zmiarmpoprawek. W przypadku
stwierdzenia rozbisosci, podane na rysunku wymiary wazniejsze od odczytu ze skali rysunkdw.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabdabzgodne z dokumentagcjprojektovs
i STWIOR. Wszelkie odgpstwa powinny b§ uzgodnione i zaakceptowane przez @selyznaczon
przez Zamawiajcego do nadzoru naal inwestycj.



Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w STWiORdy uwazane za warti docelowe, od
ktérych dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli muazby¢ jednorodne i wykazywazgodnéé z okr&lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magprzekraczé& dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadidy
materiaty lub roboty nie dula zgodne z dokumentagcjprojektowa lub STWIOR i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasipione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientamaalizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robét. Fakt pepjenia do robét Wykonawca obwiz
publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z Zamaw®@jm oraz przez umieszczenie, w
miejscach i iléciach okrélonych przez Zamawiagego, tablic informacyjnych, ktorych fie bedzie
zatwierdzona przez Zamawiaggo. Tablice informacyjneetla utrzymywane przez Wykonawcw
dobrym stanie przez caly okres realizacji robots#ozabezpieczenia terenu budowy nie podlega

odrebnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen umowrns.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date

ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykaiczania robot Wykonawcasbzie:

> utrzymywa teren budowy w sposob czysty

» podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieesdo przepisbw i norm
dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé
lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgll na $rodki ostr@nosci

i zabezpieczenia przed:
» zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
» zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

» maozliwoscia powstania pzaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpaarowa
Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej. Wykonawcadulzie utrzymywa
sprawny spra przeciwpaarowy na terenie budowy, wymagany przez odpowiedriepisy. Materiaty
tatwopalne hda  skladowane w sposéb zgodny z  odpowiednimi przegisa
i zabezpieczone przed dgstm oso6b trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane parem wywotanym jako rezultat realizacji robét afiraez personel Wykonawcy.



1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposéb trwatyy sszkodliwe dla otoczenia, niecdlns dopuszczone dozycia. Nie
dopuszcza si uzycia materiatdbw wywotyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiafipadowe gyte do robot
beda miaty aprobat techniczia wydary przez uprawniom jednostk, jednoznacznie okékjaca brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatow dnadowisko. Materialy, ktéreasszkodliwe dla otoczenia
tylko w czasie rob6t, a po zaktzeniu robét ich szkodliwié zanika mog by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymafydechnologicznych. Zeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamaviizy
powinien otrzyma zgod: na wycie tych materiatéw od wégiwych organéw administracji patwowej.
Jezeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie

spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.7. Bezpiecasstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzeda przepisow dotycrych bezpieczistwa
i higieny pracy. W szczegolda Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowraz niespetniagych odpowiednich wymaga
sanitarnych. Wykonawca zapewni ¢dzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczaie, socjalne
oraz sprzt i odpowiedm odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oriaz d
zapewnienia bezpiecasgtwa publicznego. Uznajecsize wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem

wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do
rob6t od daty rozpogzia do daty zakiczenia robét i przekazanie obiektu Zamawgajmu.
Wykonawca kdzie utrzymywdé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymami@imno by
prowadzone w taki sposéb, aby obiekt lub jego efggnbyly w zadowalajcym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznegailiddykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea to na
polecenie Zamawiagego powinien rozpo@z roboty utrzymaniowe nie fdiej niz w 24 godziny po

otrzymaniu tego polecenia.

1.5.9. Stosowanie gido prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez organy adminigtpshistwowej
i samoradowej, ktdre g w jakikolwiek sposob zwazane z robotami idglzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznychlgzas prowadzenia robét. Wykonawcedtie
przestrzega praw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkieymaga
prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agzer lub metod i w sposob agly bedzie
informowa Zamawiajcego o swoich dziataniach, przedstawdajkopie zezwolk i inne odnéne

dokumenty.



1.6. Klasyfikacja robét
Przy zlecaniu i realizacji rob6t dla przedmiotu zZavrenia jak w punkcie 1.1 postugujemy giodami CPV
charakteryzujcymi nasgpujace grupy/klasy/kategorie robét:
CPV 45312100-8 Instalowanie przecivwpoowych systemoéw alarmowych
CPV 51312000-2 Ustugi instalowania atizen telewizyjnych
CPV 45311200-2 - uktadanie przewodow, puszki, atpopraw
CPV 45314300-4 - instalowanie infrastruktury okatdaia
CPV 45314000-1 - instalowanie udzen telekomunikacyjnych
CPV 45312000-7 - instalowanie systemoOw alarmowyatén

1.7. Program zapewnienia jakéci
Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawéau programu
zapewnienia jakii (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposgionywania robét, mdiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaramejwykonanie robét zgodnie z DokumendaByojektova,
SST oraz poleceniami przekazanymi przez Inspekiadzoru.
Program zapewnienia jas@ bedzie zawiera&:
a) czs$¢ 0gllm:
- organizagj wykonania rob6t , w tym terminy i sposéb prowadaenbot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- BHP, plan BIOZ,
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacjprzygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jékoterminowd¢ wykonania poszczegolnych elementéw  robot,
- propozygj kontroli i sterowania jakizia wykonywanych robdét,
- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (wyszczegolnieniededioriow wiasnych
lub zewretrznych, ktérym Wykonawca zamierza zkeprowadzenie bada
- spos6b oraz forngromadzenia wynikdw badaaboratoryjnych, zapis pomiardéw, nastaw aolzah
sterupcych oraz zastosowanych korekt w procesie techimdogm, sposéb i form przekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru;
b) cz$¢ szczegbtow:
- wykaz maszyn i uggzen stosowanych na budowie z ich parametrami techginziraz uradzenia
pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilé¢ srodkOw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zaladunku materiatow,
- spos6b zabezpieczenia i ochrony fadunkoéwdprteat, ich wiasciwosci w czasie transportu,
- spos6b i procedgr pomiarow i bada (rodzaj i cazstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja
i sprawdzanie ugmlzen) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwaszamieszanek
i wykonywania poszczego6inych elementéw robat,
- spos6b pogpowania z materiatami i robotami nieodpowiaggmi wymaganiom.



Uwaga: Wszystkie roboty okrdlone w STWIOR nalery wykonywaé w_oparciu o biezaco obowhzujace
Normy i uregulowania.




