SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT INSTALACJI TELETECHNICZNYCH

(System kontroli dosgpu)

KOD CPV: CPV 42961100-1 — System kontroli dost epu;
CPV 45311100-1 - Roboty w zakresie okablowania el ektrycznego

ZAMAWIAJ ACY: Budynek centralnego magazynu zbiorow muzdaych z funkcja

wystawiennicz wraz z zapleczem konserwatorskim i edukacyjnym.

NAZWA ZADANIA: ,,Projekt systemu kontroli dosgpu tj. dostawa oraz monta systemu kontroli
dostepu”

BRANZA: Przeciwparowa

ADRES OBIEKTU: ul. Patacowa

18e”Biechanowiec

1. DANE OGOLNE
1.1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej STWiIOR, svymagania dotyege wykonania i odbioru robét, ktére zostan
zrealizowane w ramach zadanidrpjekt systemu kontroli dosgpu tj. dostawa oraz monta& systemu
kontroli dostepu”. Przedmiotem opracowania Specyfikacji Techniczaejgmagania szczeg6towe dotyce
wykonania i odbioru instalacji Systemu Kontroli Dgsi w obiekcie.

» Wykonanie projektu wykonawczego systemu kontrofitejou;
Dostawa i montaurzadzea instalacji w oparciu o projekt wykonawczy;
Wykonanie instalacji przewodowej systemu;
Montaz urzadzen systemu;
Oprogramowanie systemu;
Uruchomienie systemu;
Praca prébna systemu;
Szkolenie obstugi;
Odbidr systemu
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Wykonanie projektu powykonawczego.



1.2. Zakres stosowania STWIOR

STWIOR jest stosowana jako dokument zawiggjzbiory wymaga, ktére g niezlzdne do okréenia
standardu i jakéci wykonania robot, wkxiwosci wyrobéw budowlanych oraz oceny prawidtdieo
wykonania rob6t w odniesieniu do robot tak jak wleie 1.1.

Przed przysipieniem do jakichkolwiek prac zawdanych z ofertowaniem, a potem wykonawstwem robot
Wykonawca zobligowany jest zapo#naie ze wszystkimi zapisami STWIOR Warunki Ogdélne, SORi

brarzowych oraz z rownowanymi zapisami.
1.3 Wykonanie przedmiotu zaméwienia

Przedmiot zamowienia powinien dwykonany z uwzgldnieniem wszystkich uwarunkowagpodanych w
niniejszej specyfikacji. Prace zagiane z wykonaniem przedmiotu zamoéwienia mubkyg realizowane w
uzgodnieniu z innymi wykonawcami. Naleuwzgkdni¢ mazliwos$é sukcesywnego udegnienia frontu robot
oraz rownolegte wykonywanie prac z innymi wykonamcaWykonawcy maj obowihzek koordynowa

realizacg prac.

1.4 Definicje i skroty:
Biometryka — informacja, ktéra odnosiestlo unikalnych cech fizjologicznychzytkownika;

Czujka kontaktronowa — czujka stykowa, w ktorej elementem stykowym jesttiaktron;

Czytnik przejscia kontrolowanego —urzadzenie stiaace do wydobycia danych rozpoznawczych z
identyfikatora lub z biometryki. Unzizenie mae by wyposaone we wspoétpracuaga z nim klawiatue,

jezeli jest stosowane z wykorzystaniem informacji zaj#anych;

Dostawca— osoba prawna lub fizyczna, u ktérej zakupiorty kb cz$¢ sprztu i/lub oprogramowanie dla
instalacji (jezeli caty sprzt i/lub oprogramowanie dla instalacji zakupionoednej instytuciji, woéwczas

te instytucg nazywa si dostawg systemu);
Instalator — osoba prawna lub fizyczna, pongsaz odpowiedzialng za caté¢ lub cz$¢ procesu instalowania,

Instalowanie, zaktadanie instalacji— proces mocowania i wzajemnegozenia czsci sktadowych i
elementéw systemu. Instalowanie (zaktadanie ingtalmoze by wykonywane przez jednego lub

wiecej instalatoréw;

Kwalifikowany — spetiajcy wszystkie wiéciwe pastwowe, regionalne lub lokalne wymagania, doigez

kompetenciji;
Nabywca— osoba prawna lub fizyczna, ktéra dokonuje zgatinstalag;

Naprawa — niepowtarzalne prace, konieczne do wykonani&lw grzywrocenia sprawio instalacji;



Obstuga techniczna— powtarzalne prace prowadzone przy instalaci¢aiie z czyszczeniem, zestrajaniem,

regulacy i wymiam czsci), przeprowadzone we wceej ustalonych odspach czasu;
Odbidr — potwierdzenie spetnienia przez instadagymaga uzgodnionej wczaiej specyfikacji;

Osoba kompetentna— osoba, ktéra w odniesieniu do podejmowanych @i, posiada niezigin wiedz,
umiegtnosci i doswiadczenie do wykonania pracy w sposéb zadaw@ldjbez narzania kogokolwiek
na niebezpieczstwo lub obraenie ciala;

Postanowienia krajowe— postanowienia opublikowane przez krajawvganizacj normalizacyja, podajce
krajowe zalecenia lub wymagania dotyce instalacji;

Projektant — osoba fizyczna lub prawna odpowiedzialna zaeddite czscia projektovs;

Préba odbiorcza— proces, w wyniku ktérego instalator lub innycariobiorca upewnia nabywce instalacja
spetnia ustalone wcgeiej wymagania;

Przejscie kontrolowane— miejsce, w ktorym dogb maze by sterowany za pomadarzwi, kotowrotu lub innej
bariery zabezpieczgjej;

System kontroli dostpu — system obejmugy wszystkie sktadniki konstrukcyjne i organiza®yjoraz te, ktore
odnosz sie do uradzen, niezkgdne do sterowania degem.

Transmisja — przekazywanieakzem informacji w okrédonym standardzie;
Uruchamiajacy — osoba, ktéra przeprowadza proces uruchomienia;

Uszkodzenie- usterka powstata wewinz instalacji lub w jej zasilaniu w sposob zaklacg poprawne

funkcjonowanie instalacii;
Uzytkownik — osoba uprawniona do obstugi systemu kontrolieghos

Wiasciwy urzad — jednostka maga uprawnienia na podstawie prawodawstwa lokalneggonalnego,

krajowego lub europejskiego;

Zasilacz— cz$¢ systemu kontroli dogpu, zapewniajca energi elektryczm niezkedm do pracy systemu lub

dowolnej jego cazsci.

1.5. Okreslenia podstawowe wysipujace w niniejszej ST

Wystepujace okrdlenia w niniejszej STaszgodne z obowizujacymi przepisami,

normami oraz definicjami.



1.6. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonania rob6t oraz ich zgoditoz zatwierdzon
dokumentagj projektovs, specyfikacj techniczi, instrukcjami producentéw elementéw instalaciji i

poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZ ACE WLA SCIWO SCI WYROBOW
BUDOWLANYCH (MATERIALY)

2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatow

Przy wykonywaniu rob6t magby¢ stosowane wykznie wyroby fabrycznie nowe o wifawosciach
uzytkowych umdaliwiajacych spetnienie wymagagpodstawowych, okéonych w art. 5 ust. | pkt. | ustawy
Prawo budowlane - dopuszczone do obrotu i powsagmhtub jednostkowego stosowania w budownictwie, a
takze powinny by zgodne z wymaganiami oktenymi w dokumentacjach technicznych oraz w szcimgych

specyfikacjach technicznych.

Kierownik budowy jest zobowrany przez okres wykonywania robét przechowdrdakumenty
stanowice podstawich wykonania, a tate gwiadczenia dotycce

wyrobéw budowlanych jednostkowo zastosowanych vekitie budowlanym.
2.2. Stosowane materiaty

Wszystkie w/w uradzenia oraz wszelkie materialy magmsiada odpowiednie atesty albo/ i

certyfikaty dopuszczage do obrotu i stosowania.
2.3. Sktadowanie materiatow

Wszelkie materiaty i uemdzenia powinny by sktadowane w sposéb zapobieggjich zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszenig $th wtasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikéw atmogenych
lub fizykochemicznych. Nafy zachowa wymagania wynikajce ze specjalnych wdaiwosci materiatow oraz

wymagania w zakresie bezpieagtwa przeciwpgarowego.

Urzadzenia powinny by przechowywane w oryginalnych opakowaniach, w ré@raecznionych

pomieszczeniach, z dala od materiatdw chemicznyrabych izrédet intensywnie wydzielagych ciepto.

Kable powinny by sktadowane zgodnie z zaleceniami producenta patawiav kartach

katalogowych, w szczegolea w zakresie temperatur -40°C do +70°C. Malenikat naraania kabli na



bezpdrednie dziatanie promieniowania stonecznego orazlow atmosferycznych, deszcziniegu. Kaice
kabla musz by¢ zabezpieczone kapturkami

chronicymi przed wnikaniem wilgoci.

3. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN DO
WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH (SPRZ ET)

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Wykonawca jest zobowzany do aywania takiego spetu, jaki nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jak@¢ wykonywanych robot. Spez powinien by zgodny z wymaganiami olkélenymi w szczegétowych
specyfikacjach technicznych dla konkretnych rodaajobot.

W przypadku braku odpowiednich ustal@ specyfikacjach technicznych nierlma jest akceptacja
sprztu przez inspektora nadzoru inwestorskiegeellev specyfikacjach przewidziano miwvosé
wariantowego fycia sprztu, wykonawca uzgodni z inspektorem nadzoru wylpdzesu. Wykonawca
przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego &afmkumentéw potwierdzajych dopuszczenie spta do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisaakikdlwiek sprzt, maszyny i urgdzenia nie
gwarantujce realizacji umowy lub kontraktu mo@y¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru

inwestorskiego i niedopuszczone do realizacji robét
3.2. Stosowany spret
Sprzt powinien odpowiadaogdlnie przygtym wymaganiom w zakresie jad@ i wytrzymatdci oraz
powinien posiadawymagane parametry techniczne. Powinieé by
ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta orasostany zgodnie z ich
przeznaczeniem.
Elektronarzdzia (wiertarki, wiertarki udarowe, bruzdownice.jtmazna uruchomi dopiero po

uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego seiteego dziatania. Naly je zabezpieczyprzed maliwoscia

uruchomienia przez osoby niepowotane.

4. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

4.1. Ogolne zasady wykonywania robot



Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabédnie z umowlub kontraktem, za ich
zgodnd¢ z wykonan przez niego i zatwierdzardokumentagj projektova i wymaganiami specyfikacji
technicznych, rob6t oraz poleceniami inspektorazoadinwestorskiego
4.2. Roboty przygotowawcze

Przed rozpoaxiem montau urzadzen naleey w uzgodnieniu z przedstawicielem Zamawéggo ustati
precyzyjnie ich lokalizagji sposdb zainstalowania. Przed uktadaniem korggd#towych / przewodoéw na/w
$cianach naley wytyczy¢ ich trag. Trasowanie nakly wykona uwzgkdniajac bezkolizyjnéé¢ z innymi

instalacjami. Trasa instalacji powinnachyrzejrzysta, prosta i degtina dla prawidtowej konserwaciji i

remontow.

4.3. Montaz instalacji

4.3.1. Uktadanie przewodow

W trakcie prowadzenia prac najesprawdzt, czy izolacja kabli nie posiada widocznych uszledz

Sprawdzeniu nalgy podd& ciagtos¢ poszczegoinychyt kabli. Nalezy zachowd odpowiedni promig giccia

kabli.

4.3.2. Monta elementéw instalacji systemu i instalacji elektryznych.

Wszystkie elementy instalacji nalemontowa wg obowazujacych norm, z uwzglnieniem zasad
zawartych w dokumentacji technicznej oraz w instjagh montau producenta.

4.3.3. Oznaczenia identyfikacyjne

Wszystkie elementy naig trwale oznakowazgodnie z rysunkami.
4.3.4. Elementy mocujce

Wszystkie elementy mocige, korytka kablowe, listwy instalacyjne, rurkitalacyjne, uchwyty,
wsporniki itp. powinny b¥ systemowe. Nie dopuszcza siementéw wykonywanych na budowie z

przypadkowego materiatu.

Ewentualne, robocze, systemowe ragginia mocowa dla instalacji kontroli dogpu musz by¢



opracowane rysunkowo i przedstawione do zatwielidzazez

zespot projektowy lub inspektora nadzoru inwestieigk

4.3.5. Programowanie i uruchomienie systemu kontrotostepu.

Prace zwhzane z oprogramowaniem i uruchomieniem systemu me prowadzié wytacznie
wyspecjalizowana firma posiadajgca odpowiednie swiadectwa szkolé oraz certyfikaty producenta.
Oprogramowanie naty wykona przy wyciu oryginalnych i aktualnych nagdzi programowych. Wykonawca
zobowhzany jest dostarcgydo producenta kartsystemu w celu potwierdzenia naleego wykonania i
programowania. Ma to istotne znaczenie dla prawidéci pracy systemu oraz gwarancji na agizenia i
funkcjonowanie udzielanej przez producenta.

4.3.6. Zabezpieczenie pomieszar® trakcie prowadzenia prac.

Wykonawca zobowizany jest do zabezpieczenia pomiesa@erzede wszystkim mebli i wdzer
Zamawiajicego przed zanieczyszczeniem lub zniszczeniemhkeig@rowadzonych prac. Zabezpieczenie
polega na okryciu mebli, dzen, wyktadzin fola. Po zakéczeniu rob6t w danym pomieszczeniu aglg
pospratat, a przestawiane meble i ydzenia postawiwe wiaciwym miejscu.

5. KONTROLA, BADANIA | ODBIOR ROBOT
5.1. Ogélne zasady kontroli jakéci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robot, jakéé materiatow i uradzen. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli orazitw@osé ewentualnego pobierania probek i badania mateviato
robo6t. Do obowizkéw wykonawcy naliey przedstawienie do aprobaty inspektorowi nadzowestorskiego
programu zapewnienia jak@ zawierajcego wykaz glywanego spru i narzdzi, sposéb i proceder
przeprowadzania pomiarow i bagaposob pogpowania z materiatami, itp.

5.2. Czynndci kontrolne koncowe

Po zakaczeniu robot naley sprawdzé:

= zgodnd¢ wykonania instalacji z dokumentadgchniczia oraz z ewentualnymi zmianami zapisanymi w

dzienniku budowy, a tale zgodnéc¢ z instrukcjami producentéw oraz wiedechnicza,



= dokumentagj powykonawcaz i protokoty pomiarowe (wskazane w projekcie wykaoaym)
dostarczone przez wykonagvsystemu,
= poprawng¢ dziatania systemu,

= jakos¢ wykonania instalacji;

W przypadku nie zadowalgjej jakdci robot lub uytych materiatow wykonawcagtzie musiat
wykona® na wtasny koszt nieztdne poprawki i wymiany instalacji.
Przed oddaniem dazytku wykonawca powinien dokotarruchomienia instalacji i zademonstrayej

prawidtowe dziatanie zgodnie z dokumenéaejchniczi i specyfikacy technicza.

6. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT DODATKOWYCH
ORAZ ZAMIENNYCH

Zgodnie z rozporgzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wéné 2004 r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyiikéechnicznych, wykonania i odbioru rob6t budomgteh
oraz programu funkcjonalno zytkowego, przedmiar rob6t powinien zawiemestawienie przewidzianych do
wykonania rob6t podstawowych, z wyliczeniem i zegtaiem ildsci jednostek przedmiarowych. Spis dziatéw
przedmiaru rob6t powinien przedstawigodzial rob6t w danym obiekcie wedlug Wspdlnegowstika
Zamowia. Dalszy podziat przedmiaru robot nafeopracowd wedtug systematyki ustalonej indywidualnie lub
na podstawie systematyki stosowanej w publikacjaatvierajcych normy naktadéw rzeczowych. Tabele
przedmiaru rob6t powinny zawigrgpozycje przedmiarowe odpowiadeg robotom podstawowym. Ogoélne
zasady obmiaru rob6t dotycaimoéw z wynagrodzeniem kosztorysowym wykonawcy. @ibmobét ledzie
okresla¢ faktyczny zakres rob6t wykonywanych zgodnie z do&ntacy projektovs i specyfikacy technicza,

w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiarudtatokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
inspektora nadzoru inwestorskiego o terminie i aale obmierzanych rob6t. Powiadomienie powinnoapaist
na co najmniej 3 dni przed tym terminem. Obmiarlkenanych robét dokonuje kierownik budowy.

Podstaw dokonywania obmiardw, okflajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegoélnych pozyciji, jest przedmiar robétagy integralla cze$cia dokumentaciji
projektowej.

Jednostlk obmiarow jest :

= [m] dla przewodow i niektérych elementéw osgitzelektroinstalacyjnego moravego
= [szt] dla zastosowanych niektorych elementéw iagfal niektérych elementow
osprztu elektroinstalacyjnego moriawego

= [kpl] dla urzadzen;



7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogllne zasady odbioru robét

Wystepuja hastpujace rodzaje odbioréw: odbiér koowy, odbiér ostateczny (pogwarancyjny). Ponadto
wystepuje odbidr instalacji i ustlzen technicznych. Zasady odbioréw robétramkrelac umowa o roboty

budowlane.

7.2. Zasady kacowego odbioru robot

Po zakaczeniu prac, odbioru k@owego robo6t powinna dokofitomisja w sktadzie:
» przedstawiciel inwestora,
» przedstawiciele wykonawcy odpowiedzialni za kieraigarobotami,
» konserwator systemu,

Komisja w w/w sktadzie powinna wykoéan.in. nastpujace czynnéci :

» sprawdzenie kytych materialéw w zakresie zgodwwdz projektem;

» sprawdzenie jak@i wykonania instalacji i jej zgod&é z projektem;

Zadanie protokotu ze sprawdzenia:

» wykonania pomiaréw elektrycznych (ochrony przecivggeniowej i rezystanciji izolacji dla
obwodoéw zasilania 230V);
» wykonania pomiaréw toréw transmisyjnych sieci lagiej;

» sprawdzenie poprawic dziatania wszystkich elementéw systemu;

W czasie ostatecznego odbioru rob6t, przy przekamiwinstalacji do eksploataciji
wykonawca zobowazany jest dostarczyzamawiagcemu nasfpujace dokumenty:

Oswiadczenie Kierownika Rob6t o zgodiowykonania rob6t z dokumentatgchniczi;
Dokumentagj powykonawca;
Protokoty wszelkich wymaganych badigopomiaréw,
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Certyfikaty, aprobaty techniczne, deklaracje zgddnoa uradzenia i wszelkie inne wyroby
zastosowane w instalacji (systemie),

» Dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcjdugfisprogramowania i konserwacji



zainstalowanych unzlzen.
7.3. Szkolenie
Wyznaczone przez Zamawiaggo osoby zatrudnione w obiekcie powinny bgpoznane z dziataniem

systemu Centralnego monitoringu i zdalnego nadZézkolenie powinien przeprowadzaivykonawca systemu.
Udzial w szkoleniu powinien zost@otwierdzony na gmie.

7.4. Dokumentacja powykonawcza.

W poblizu stanowiska administratora systemu kontroli glmsthaley umiescic:

> instrukcje obstugi;

» ksiazke rejestrowy systemu ;

Dokumentacja powykonawcza powinna zawdera

opis funkcjonalny systemu;
opis techniczny sytemu;
rozmieszczenie uggzen;
przebieg tras kablowych;

schemat ideowy;
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specyfikact zastosowanych wdzer i materiatow;

8. DOKUMENTY ODNIESIENIA

8.1. Przepisy prawne

= Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane ttieikinolity Dz.U. 2006 nr 207 poz. 1118);

= Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 200@ sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dzt#7 z 2003r., poz. 401);

= Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wdaia 1999r., w sprawie bezpiecstwa i higieny
pracy przy uradzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U.thz 8999r., poz. 912);

= Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. o ochronie przeatarowej. (Dz. U. z 2002r Nr 147, poz. 1229 z

pézniejszymi zmianami),



Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny podlegabudynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz. 69@n. 15.06.2002) z
pézniejszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 22 kwietnia 1998v.sprawie
wyrobéw shizacych do ochrony przeciwparowej, ktére mogby¢ wprowadzone do obrotu i

stosowane wycznie na podstawie certyfikatu zgodaio

8.2. Polskie normy

PN-IEC 60364 - ,Instalacje elektryczne w obiektécidowlanych”.;
PN-EN 50133 Systemy alarmowe - Systemy kontroltgtng
PN-EN 50173-1 AC:003 Technika informatyczna. Systekablowania strukturalnego.

8.3. Opracowania

Projekt architektoniczny budynku G SGH zlokalizowga w Warszawie przy ul. Aleje Niepodlegto
162 uzyskany od inwestora.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmvd-montaowych, tom V Instalacje elektryczne
MGPIB, COBR "ELEKTROMONTA".

Instrukcje, dokumentacje techniczno-ruchowe i wyhe dostawcy usdlze, firmy Schneider Electric.
Dokumentacje techniczno-ruchowe wydane przez peutdev uradzea

Wybrane artykuty tematyczne z fachowych pism boavych.



